Municipio della Citta di Bellinzona

Dicastero territorio e mobilita

pianificazione e mobilita

licenze edilizie

sicurezza edilizia e mobilita
espropriazioni, contributi e catasto

g

" PIANO REGOLATORE
DELLA CITTA DI BELLINZONA

Atto di pubblicazione
dal 03.06.2013 al 02.07.2013

VARIANTE PIANO DELLE ZONE E PIANO DEL TRAFFICO

ADEGUAMENTI PIAZZE DI GIRO LUNGO LA PISTA CICLABILE
TRA VIA MONTE GAGGIO E VIA VALLONE
E STRALCIO AREE DI POSTEGGIO

Situazione 1:1000

LEGENDA
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Zona residenziale semi - intensiva C
Strada di servizio

Pedonale e/o ciclabile

Area di posteggio
1

Linea d'arretramento

ESAME PRELIMINARE ADOZIONE PUBBLICAZIONE APPROVAZIONE
DIPARTIMENTO TERRITORIO CONSIGLIO COMUNALE CONSIGLIO DI STATO
30.12.2010 25.03.2013 03.06.2013 - 02.07.2013
DTM
PER IL MUNICIPIO :
PIANIFICATRICE (art. 6 LST)
IL SINDACO: IL SEGRETARIO:
Fabiola Nonella Donadini Mario Branda Loris Zanni
22 maggio 2013
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